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Rozwd@j skanowania laserowego z bezzatogowych platform latajacych —
doswiadczenia krajowe i Swiatowe

Referat przedstawia streszczenie historii rozwoju systeméw skanowania LIDAR
dostosowywanych, a nastepnie produkowanych z przeznaczeniem dla bezzatogowych
platform latajgcych UAV. Platformy wyposazone w skanery laserowe stajg sie coraz bardziej
zauwazalnym trendem w wykorzystaniu UAV w réznych branzach. W referacie przedstawione
zostang przekrojowo rozwigzania technologiczne oferowane przez firmy produkujace skanery.
Podjeta zostanie réwniez proba zestawienia wynikdw testow otrzymywanych przez rozmaite
osrodki naukowe w kraju i zagranicg, bedacych niezalezng oceng istniejgcych na rynku
rozwigzan. Referat zaprezentuje najbardziej znane dos$wiadczenia zagraniczne oraz przyktady
coraz czestszych préb wykorzystania ultralekkich skaneréw na platformach UAV w kraju.



