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Mobilne skanowanie laserowe

Mobilne skanowanie laserowe, zwane réwniez kinematycznym skanowaniem laserowym, jest
technologig, ktéra pojawita sie w pierwszej dekadzie XXI wieku. Jej wdrozenie byto mozliwe za
sprawg rozwoju precyzyjnych systemoéw pozycjonowania oraz powstania szybkich skaneréw
laserowych, poczatkowo wytacznie impulsowych, z czasem réwniez fazowych.

Systemy tego typu zbudowane s3 z kilku komponentéw. Podstawowym jest urzgdzenie
pomiarowe, czyli skaner laserowy. Moze on by¢ przystosowany wytgcznie do wykonywania
pomiardw mobilnych lub tez taki, ktéry mozna stosowaé zaréwno mobilnie, jak i statycznie.
Dodatkowo na platformie musi znalezé sie precyzyjny system pozycjonowania, ktéry sktada
sie z odbiornika GPS (do wyznaczenia pozycji pojazdu), jednostki inercyjnej (do wyznaczania
wychylen i przyspieszen pojazdu) oraz w razie potrzeby kota pomiarowego (do dodatkowego
pomiaru przebytej odlegtosci). Ostatnim elementem jest jednostka obliczeniowa, ktéra
umozliwia zarzadzanie catym systemem oraz gromadzeniem danych. Opcjonalnie system
moze byé wyposazony w dodatkowe kamery cyfrowe, ktdre z jednej strony pozyskuja
niezalezny zbidr informacji, z drugiej mogg postuzyé do kolorowania pozyskanej chmury
punktow.

System bedacy w posiadaniu Gispro Sp z o0.0. jest jednym z pierwszych mobilnych
systemow skanowania laserowego w Europie oraz pierwszym w Polsce. Jego sercem s3 trzy
skanery laserowe, przy czym jeden z nich jest skanerem typowo mobilnym, a pozostate dwa
mogaq by¢ wykorzystane réwniez do wykonania skanowania statycznego.

Podstawowymi zaletami mobilnego systemu skanowania sg wysoka gesto$é chmury
punktéw, jej precyzja oraz szybkos¢ akwizycji danych. W czasie jednego przejazdu mozliwe jest
pozyskanie chmury punktéw, ktérej gestos¢ jest nawet kilkaset razy wyzsza od systemoéw
lotniczych. Precyzja, ktérg mozna osiggaé, dochodzi do 1 cm. Z kolei samo pozyskanie danych
moze odbywac sie bez zaktdcania normalnego ruchu.

Naturalnym srodowiskiem zastosowania mobilnego systemu skanowania sg oczywiscie
obiekty liniowe. | to wtasnie gtdwnie na nich wdrazaliémy przez lata te technologie. Wsréd
nich warte odnotowania sg projekty zwigzane z inwentaryzacjg paséw drogowych, pomiarami
inzynieryjnymi przed modernizacjg drog czy tuneli kolejowych, a takze pomiarami skrajni drég
lesnych.

Co wiecej, chmura punktéw z mobilnego skanowania laserowego tworzy
komplementarny zbiér z innymi danymi teledetekcyjnymi. Takimi jak choéby skaning
statyczny, badania georadarowe, ortofotomapy czy lotniczy skaning laserowy. Umiejetna fuzja
tego typu danych jest nieocenionym materiatem do opracowan o charakterze inzynieryjnym.



