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Porownanie metod segmentacji danych LiDAR na przyktadzie wybranych
gatunkow drzew lasu mieszanego

Rozwdj technologii LIDAR w potgczeniu z coraz wiekszg powszechnoscig bezzatogowych
systemdéw powietrznych (UAV) w znacznym stopniu utatwia pozyskiwanie wysokiej
rozdzielczosci danych inwentaryzacji lasu. By uzyskaé¢ doktadne parametry poszczegdinych
drzew, muszg by¢ one najpierw wykryte i wyizolowane sposréd chmury punktéw w procesie
segmentacji. Segmentacja wielogatunkowych laséw mieszanych stanowi szczegdlne
wyzwanie. Wiekszo$¢ metod segmentacji wymaga uwzglednienia parametrow, takich jak
rozmiar i ksztatt korony drzewa, a takze zwarcie badanego drzewostanu. W przypadku laséw
zawierajgcych gatunki iglaste i liSciaste o bardzo rézinej strukturze, wybdér parametrow
umozliwiajgcych doktadng segmentacje moze by¢ trudny. Prezentowane badanie analizuje
pie¢ dostepnych algorytméw pod wzgledem dokfadnosci segmentacji na przyktadzie pieciu
gatunkéw drzew w obrebie lasu mieszanego Hangingleaves Wood w hrabstwie
Northumberland w Anglii. Trzy sposréd testowanych metod to algorytmy rastrowe bazujace
na wysoko$ciowym modelu koron (Canopy Height Model — CHM), dwie pozostate operujg w
tréjwymiarze, bezposrednio na chmurze. Sposréd badanych metod, CAMSHIFT (Continuously
Adaptive Mean Shift) uzyskuje najlepsze wyniki, poprawnie identyfikujgc 80-95% drzew, w
zaleznosci od zastosowanych parametréw. Pozostate algorytmy mogg osiggaé wysoki poziom
doktadnosci po stosownej parametryzacji i w obrebie drzewostanéw o regularnej strukturze,
sktadajacych sie gtéwnie ze swierka pospolitego (Picea abies) i modrzewia europejskiego (Larix
decidua). Metody rastrowe przez zastosowanie uproszczenia chmury punktow nie sg w stanie
wykry¢ drzew nizszego pietra. Jest to mozliwe przy uzyciu metod tréjwymiarowych, jednak
kosztem czasu przetwarzania danych.



